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McCU STM32F765, ARM Cortex-M7, 216 MHz
RAM / Flash 512KB/2MB
IMU ICM-20689 (7t& /X0l 2)
EX MU ICM-20602, BMI0O55
Liagt IST8310
7|24 MS5611
S 475-55V (HA5V)
USB 43 475-525V
Me Y | 36 V (LI 2il22l0H §i3)
PWM &3 8
PWM / 4K @i 3
RC /% S.Bus, PPM, DSM/DSM2/DSMX, CPPM
RSSI /2 OF<23/PWM
UART 4EE
12C 3XE
CAN 2RE
ADC HHE{2| HQ/HT + BE Of2 0 42 2K
ERVES] 64.2x 42.3 x14.6mm/39.7 g
s ex -20 ~ +85°C
X o ArduPilot, PX4
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@ ADC
——GND
—— SPARE2_CH
=—— SPARET_CH
—— 5V
®l2C3
—— GND
—— SDA
—— SCL
—— 5V
® UART4
——GND
——12C2_SDA
+—12C2_SCL
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@ SBUS/RSSI
® UART3
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——GND
+——SDA

—SCL

——5V

——GND
——3.3V
+——RSSI_IN
—— DSM&SBUS
—5V
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——GND
——RTS
——CTS
——RX
—TX
—— 5V
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——GND
——GND
——BAT2.V
——BAT2_|
—X

—X

UART7

FMU_nRST
——TX

RX
—+——JTAG_SWCLK
—+——JTAG_SWDIO
GND

GPS/SAFETY

——GND

—— BUZZER1
— 3.3V

—— SW_LED
+—— SAFETY_IN
+—— SDA1_GPS
—— SCL1_GPS
—— GPS1_RX1
—— GPS1_TX1
—5V
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——GND
—— GND
——BAT2.V
——BAT2_l
——5V_IN
——5V_IN

@12C2

——GND
—SDA
——SCL
——5V
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